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 －9］2次モーメント
  図形の各画素と重心との距離の二乗の総和で定義し，商標図形の広がりの様子を表す．
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    商標図形の縦及び横方向の黒画素に対する自己相関関数を求め，自己相関関数をグ
    ラフに表示したとき，これに類似した形となる別の扱いやすい関数を作成する（図
    2．17）．
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   Procedure A：
Step1．原図形をへた塗りにし，機外形線からのみの距離変換を施し，更に，原図形の配列3
   の黒画素3［乞］［プ］（＝1）に距離変換で得たデータ0［ケ］［ゴ］を与える（図3．5）．得られたデ
   ータ配列を8’とする（ここで，乞，ゴは，それぞれ1～256）．
⑱⇒●⇒
data∫     fu11b1ack image      data．D
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K     Labe1No．gotten
     bydircctiontrans此㎜ation
閾値んの決定過程
Step4．3’において，ラベル1～κである8ノ［乞］［プ］を黒画素にして（つまり，8’川ゴ］＝1）でき
   た図形を外側図形，原図形から外側図形を削除したものを内側図形と呼ぶことにす
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（b）    （c）
図3．19 実験結果 2
表3．3 計算機で認識された各種パラメータ
図形番号 ho1eの数 線幅の標準偏差η 凹部の数
（んは，1－4）
（1） 0         0．307430         0
（2） 0         0．343725         0
（3） 00．5559540（4） 0         0．202409         0































































画像特徴量 （a） （・） P（柱1） （・） （・） P （a） （・） P
濃度 0．818 0．93013．6 0．366 0．49735．9 0．495 0．71043．5
外接矩形比 0．517 01514一0．7 0．685 0．625一8．8 0．510 0．5314．1
平均ラン数（水平方向） 0．088 0．067一23．7 0．155 0．24960．6 0．086 0．082一4．1
平均ラン数（垂直方向） 0．089 0，075一16．2 0．191 0．26438，2 0．084 0．077一8．1
重心のX座標 0．003 0．015299．90．007 0．045473．00．007 0．01284．！
重心のy座標 0．001 0．0171559．40．008 0．020！38．7 0．035 0．0568．1
主軸の傾き 0．355 0．39310．6 0．002 0．008242．40．036 0．025一31．2
1次モーメント 0．025 0．04370．9 0．001 0．00274．6 0．019 0．02111．6
2次モーメント 0．438 0．423一3．4 0．093 0．1597（）．8 0．352 0．302一14，O
点対称 0．836 0．798一4．5 0．779 0．558一2 ．3 0．787 0．697一1L4
X軸対称 0．881 0．868一1．5 0．832 0．689一17．1 0．808 0．731一9．5
y軸対称 0．849 0．813一4．2 0．781 0．585一2 ．1 0．844 0．784一7．1
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第4章白黒反転商標の類似検索における前処理法                       62
（b）黒領域が「図」を表す図形からの「図」の抽出
   白地で黒領域が「図」を表す図形は，その図形全体が既に白黒反転商標の類似部分と
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第5章結論                                    73
   各構成要素に分解することにより，物理的特徴量を用いたシステムで良い検索糸．快を
  得ることができる．
（2）物理的画像特徴量を用いて図形を定量化するとき，外枠をもつ図形は，その内部図形
   とはまったく別の（類似していない）図形として認識される．
（3）商標図形の外枠は線状な図形であることから，その内部領域と分割するとき，図形の
  一番外側のエッジ情報を基に図形内部の黒画素に伝えることで，自然な切断面を求め
   ることができる．
（4）白黒反転商標の類似検索では，「図」のみを塊状で抽出する前処理を行い，それによ































































 ［1／Ghangl S・K・l Yan，C・W・，Pimit・o研，D・C・and A・ndt，T．，“An Inteuigent Imagc
   Database System，”IEEE Transactions on Software Engineering，Vo1．14，No．5，I）I）．68！＿
  688，May1988．
 ［2］Je肝ery，R and Santanu，P，“A Visua1Information Management System for thc Iエ1ter－
  active Retrieva1of Faces，”IEEE Transactions on Know王edge and Data Engineering，
  Vo1．5，No．4，pp，619－628，Apri11993．
［3］K．Wakimoto，M．Shima，S．Tanaka and A．Maeda，“Content－based Retrieva1App1ied
  to Drawing Image Database，”SPIE，Vo1．1908，pp．74－84．1993．
［4］Gupta A．and Jain R．，“Visua1Information Retrieva1，”Gommunication of the ACM，
  pp71－79．1997．
［5］Jian－Kang Wu，“Content－Based Indexing ofMu1timedia Datal）ases，”IEEE Transac－










［111Sha’ashua A．and U11man S。，“StructuaI Sa1iency：The Detection of G工。ba11y Sa1ient
  Structures Using a Loca11y Connected Network，”Proceedings of thc2nd Internationa1




［131N・KITA，“Object Locating Based on Concentric Gircu1ar Dcscription，”Procee（丑ings
















  timedia Database System For Trademark Registration，”In Wito1d Litwin and Tore
  Risch，editors，App1ication of Databases，First Intemationa工Conference，V0118ユ9of
  Lecture Notes in Computer Science，pp．109－122，Vadstena，Sweden，21－23June1994．
  Springer．
［22］工K．Wu，A，Desai Narasimha1u，B1M．Mehtre，C，P．Lam，and Y．J．Gao，“CORE：
  a content－based retrieva1engine for mu1timedia information systeIns，”Muエtimedia
  Systems，Vo1．3，pp．25－4ユ，1995。
参考文献 7S
［23］Thomas，Vha1en，Eric S．Lee，Frank Safayeni，“The Retrieva1of Images from1mage
  Databases：Traden／arks；’Behavior＆Inforn！atioI1Techno1ogy，vo1．14，no．1，I）P．3－13，
  Jan．1995．
［24］John P．Eakins，Jago M．Boardman，Margaret E，Graham，“Simi1arity Rctric，1a1of
  Trademark Images，”IEEE Mu1timedia，vo1．5，No．2，pp．53－63，Feb．1998．
［25］Ani王K．Jain andAdityaVai1aya，“Shape－basedRetrieva1：A Case Study with Trade－
  mark Image Databases，”Pattem Recognition，VolL31，no．9，pp．1369－1390，Sept．1998．
［261Y．S．Kim and W．Y．Kim，“Content－based Trademark Retrieva1System Using a
  Visua11y Sa1ient Feature，”Image and Vision Computing vo1．16，pp．931－939．1998．
［27］DavidYuk－MingChanandIrwin King，℃eneticA1gorithmforWeightAssign1nent iI！
  Dissimi1arity Function for Trademark Retrieva1；’Lecture Notes Conlput．Sci．Vo1．1614，
  pp．557－565．1999。















［361F．Attneave， “Physica1Determinants of the Judged Conlr）lexity of Shapcs，”J．cxI）．
  Psycho1．，53，pp．221－227． 1957．
［37］D．R．Brown and D．H．Owen，“Psycho1．Bu11．，”68，I）p．243－259．1967．
［381Koji Abe，Haruhiko Kimura，Hideyo Nagashima，“A Method to Extract the Rcgion
  That Represents Meaning of Trademarks with Outer Frame，”Proceedings of The






















  timedia Database System For Trademark Registration，”In Wito1d Litwi11and Tore
  Risch，editors，ApP1ication of Databases，First Intemationa1Conference，VoL8190f
  Lecture Notes in Computer Science，pp．109－122，Vadstena，Sweden，21－23J／lne1994．
  Springer、
［501J，K．Wu，A．De・ai Na・a．imha1u，B．M．M．ht。。，G．P．Lam，。nd Y．J．G。。，“CORE：A
  Content－based Retrieva1Engine for Mu1timedia Information Systems，”Mu1timedia
  Systems，Vo1．3，pp．25－41．1995、
［51］Thomas Wha1en，Eric S．Lee，Frank Safayeni，“The Retrieva1ofIn1ages froIn IInage
  Databases：Trademarks；’Behavior＆Information Techno1ogy，vo1．14，no．1，pp．3－13，
  Jan11995．
［52］John P．Eakins，Jago M．Boardman，Margaret E－Graham，“Simi1arity Retrieva1of
  Trademark Images，”IEEE Mu1timedia，voL5，No．2，pp．53－63，Feb．1998．
［53］Ani1K．Jain and Aditya Vai1aya，“Shape－based Retrieva1二A Case Study with Trade－
  mark Image Databases，”Pattem Recognition，VoL31，no．9，pp．1369－1390，Sept．1998．
［541Y．S1Kim and W．Y，Kim，“Content－based Trademark Retrieva1System Using a
  Visua11y Sa1ient Feature，”Image and Vision Computing voL16，pp．931－939．1998．
［55］DavidYuk－MingChanandIrwin King，℃enetic A1gorithmforWeight Assignm㎝t in
























［66］T．Kato，H．Shimogaki and K．Fujimura，‘Architecture and User Interface of Inte11igent













［73］K，Oka．da，S．Yokoi and J．Toriwaki， “An ApI）roach to Dig玉ta1Figure Decomposition
    Based on Distance Feature，”Proceedings of Paci丘。 Rim Internationa1Confcrencc oI1
    Arti丘。ia1Inte11igence’90，pp．540－545．1990．
［741Arce11i．C and Sanniti di Baja G，‘An Approach to Figure Decomposition Using Width
    Information，”CVGIP，26，1，pp．61－72．1984．
［75］Petros A．Maragos and Rona1d W．Schafer，“Morpho1ogica1Ske1ton Representation
    and Coding of Binary Images，”IEEE Transactions oh Acoustics，Speech，and Signa1
    Processing，Vo1．ASSP－34，No．5，pp．1228－1244．1986．
［761G，S．D．Baja and E．Thie1，“（3，4）一Weighted Ske1ton Decomposition for Pattern Repre－
    sentation and Description，”Pattem Recognition，Vo1．27，No．8，pp．1039－1049．1994．
［77］K．Siddiqi and B．B．Kimia，“Parts of Visua1Form：Computationa1Aspects，”IEEE
    Transactions on Pattern Ana1ysis and Machine Inte11igence，VoL17，No．3，pp．239－251．
    1995．
［781K．Abe，C．Arce11i，T．Hisajima，and T．Ibaraki，‘Parts of P1anar Shapes，”1996Pattern
    Recognition Society，Pub1ishd by E1sevier Science Ltd Printed in Great Britain，Vo1．29，
    No．10，pp1703－1711．1996．
［791Y．Zhang，K．Shigeta，and E．Shimizu，“Data G1ustering Using the Concept of Psycho－
    1ogica1Potentia1Fie1d，”IEICE Transactions on Information and Systems，Vo1．E77－D，
    No．11，pp．1198－1205．1994．
［801Sha’ashua A．and U11man S・，“St・uctua1Sa！iency：The Detection of G1oba1王y Sa1ient
    Structures Using a Loca1ユy Connected Network，”Proceedings of the2nd Intemationa1
    Conference on Computer Vision，pp．32！－327．1988．
［811N．Kita， “Object Locating Based on Concentric Circu1ar Description，”























  NewspaperHead1ines with Graphica1Designs；’IEEEProceedings ofICPR’96，vo1，III，
  Track C，pp．73－78，Viena，Aug．1996、
［93］G．Nagy and G，L，She1ton，Jr。，“Se1仁。orrective Character Recognition System，”IEEE








［961K．Abe，H．Kimura，and H．Nagashima，“A Method to Extract the Region That ReI）一
  resents Meaning of Trademarks with Outer Frame，”Proceedings of the3rd IIlterna－
  tiona1Conference on Engineering Design and Automation，pp．176－179，Vancouver，
  BC，Canada，Aug．1999．
［第5章1
［971K．Abe，H．Kimura，and H．Nagashima，“A Method to Extract the Region That ReI）一
  resents Meaning of Trademarks with Outer Frame，”Proceedings of the3rd Interna－









［101］Ani1K．Jain and Aditya Vai1aya，‘Shape－based Retrieva1：A Case Study with Trade－






［1041Koji Abe， “An Experimenta1Research on Pop－out Regions in TradcIn㎜・k Images，”
   金沢経済大学総合情報センター研究報告，Vo1，2，No．1，March20〔）1．
ゾ・’㌧’ @’ ，一一 @＝。w ．ぺ一 ＾・ 、
 止’＾一’ Eデ・、抑’
   。   イ
∴嘩跨ザ ≠ ・、   ・一’デ．パ＝ ∴揖々．
一・．一’ ；硫‘一．v対ユ
P
｝錺 ’一㍗ご …κ…．
h黎灘二
、㍗
1蒙 ・一’
v
縦鰍・｛二
●
【。・磐㌶．
I
’‘｛
一，．．今、
．∵∵三二．一1二ζ二・
